Immer kiirzere Produktlebenszyklen machen die Logistikplanung von kom-
plexen Systemen zu einem wesentlichen Faktorim Wettbewerb zwischen den
Unternehmen, dem nicht alleine die Produktentwicklung geniigen muss. Die
gestiegene Dynamik der Verénderungen und die damit verbundene Komple-
xitét des Unternehmensumfeldes stellen permanent neue Anforderungen an
die Logistikplanung. Die Intensitét der Verdnderungen und die damit einher-

Bestehenden zwingt Logistikplaner zuneh-

gehende Destabilisigaiagads
ungsleistung, die durch Planungsaktivitdten

mend zu einer héh
sicherzustellen ist.
Dies macht es erfg
ren und etwaige

neue Technologien und Methoden zu reagie-
rch deren Integration in die Geschéftsprozes-
tzen.

Im Rahmen der, Arbeit ist ein Lésungsansatz entwickelt worden,
eiten nutzt, die durch die Technologie des Inter-
dererseits auf den Erkenntnissen aus der Metho-
ents basiert. Aufgabe ist die Bereitstellung eines
Planung und Realisierung von Logistiksystemen mit
e Effizienz der Logis-tikplanung und eine.hieheReak-
Heschwindigkeit zu erreichen. ff /

Assistenzsy.
der Zielsetz
tions- und 4 ,
Das im Ra Arbeit entwickelte intemet—basiertg/Assistenzsgstem
fir die L ine Methode und ein praktikables Instrument dar, wel-

[ dquate Strukturierung und Ablage van logistisch?n Wis-
ellt, sondern ferner aufgrund des integrativen und ganz-

nsansatzes das schnelle Auffinden von Inhalten ermég-

prototypischen Umsetzung wurde dabei dargestellt, wel-
ein Kompetenz-Management-System von der Planung bis
ogistiksystemen bietet. Mit den Bestanditeilen des Proto-
hezeigt werden, welche ungenutzten Potenziale mittels eines

agement-Systems erschlossen werden kénnen.
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